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	5.1　声学测量系统
	5.1.1　传声器

	应采用符合GB/T 3785.1中1级精度要求的预极化驻极体传声器，频率响应范围覆盖20 Hz～20
	5.1.2　声级计或数据采集系统

	应具备实时A计权、C计权及线性（Z计权）声压级测量功能，并支持1/3倍频程实时分析；采样率不应低于5
	5.1.3　校准

	每次测试前、后均须使用声校准器，应符合GB/T 3785.1的要求，对传声器系统进行94.0 dB（
	5.2　转速与工况监测设备
	5.2.1　转速测量

	应采用光电编码器或非接触式激光转速传感器，测量误差不应大于±0.5 r/min。
	5.2.2　电气参数监测

	应同步记录电机输入电压、电流、功率，测量设备精度等级不应低于0.5级。

	6　测试程序
	6.1　测点布置
	6.1.1　主测点位置

	主测点应位于螺旋桨旋转平面法向方向，距离桨尖轨迹圆周最远点1.0 m处，高度与螺旋桨旋转轴线中心平齐
	6.1.2　辅助测点
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	6.2.2　负载模拟

	静态测试中，电机负载应通过电子负载或制动器模拟典型推力工况；若无负载模拟，应在报告中明确标注“无推力
	6.3　数据采集
	6.3.1　采集时长

	每个工况下，连续采集时间不应少于30 s，且应剔除启停过渡段（前5 s与后5 s）；有效采集时段内，
	6.3.2　同步记录

	声信号、转速、电压、电流应严格时间同步采集，时间戳分辨率不应劣于1 ms。

	7　数据处理与评估
	7.1　基础声学量计算
	7.1.1　等效连续A声级

	应按GB/T 3768中公式（1）计算各测点30 s等效连续A声级LAeq,T，取整至0.1 dB。
	7.1.2　声功率级

	应依据ISO 3744:2010，采用半球面测点阵列法反演螺旋桨声源声功率级LW；测点数量不足12个
	7.2　频谱分析
	7.2.1　1/3倍频程分析

	应对每个测点原始声信号进行1/3倍频程谱分析，中心频率自50 Hz起，至10 kHz止，共31个频带
	7.2.2　主导频率识别

	应识别声压级高于邻频带3 dB以上的离散谱线，其阶次应关联螺旋桨转速基频f0=n/60（n为转速，单
	7.3　评估指标
	7.3.1　基准声功率级LW,ref

	应以100%额定转速、额定推力工况下测得的LW作为基准声功率级，单位为dB（re 10−12W）。
	7.3.2　噪声增量ΔLW

	应计算110%超速工况与100%额定工况的LW差值；ΔLW不应大于3.0 dB。
	7.3.3　声辐射指向性指数Di

	应计算P0点LAeq,T与全部水平面辅助测点中最小LAeq,T之差，Di不宜大于8.0 dB。
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	8.1　报告内容
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	c）测试系统溯源信息（传声器型号/编号、校准日期、声级计型号）；
	d）台架结构简图与测点三维坐标；
	e）全部工况下P0点LAeq,T、LW、1/3倍频程谱及主导阶次列表；
	f）ΔLW与Di计算结果；
	g）异常现象说明（如啸叫、涡脱落脉冲等）。
	8.2　结果表述
	所有声学量数值应修约至0.1 dB；转速修约至0.1 r/min；电气参数修约至0.1%满量程；报告


